POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Przygotowanie pracy magisterskiej [S2AIR2-ISA>PPM]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Automatyka i robotyka 2/3

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow
Inteligentne systemy automatyki ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
0 0 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 30

Liczba punktéw ECTS

20,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr hab. inz. Stefan Brock prof. PP
stefan.brock@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Wiedza: Student rozpoczynajgcy ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze, umiejetnosci i
kompetencje nabyte na wczesniejszych latach studidw, umozliwiajgce mu realizacje pracy dyplomowej
magisterskiej. Umiejetnosci: Student rozpoczynajacy ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg
wiedze, umiejetnosci i kompetencje nabyte na wczesniejszych latach studiéw, umozliwiajgce mu realizacje
pracy dyplomowej magisterskiej. Kompetencje Spoteczne: Ponadto w zakresie kompetencji spotecznych
student musi prezentowac takie postawy jak uczciwosc¢, odpowiedzialnosé, wytrwatosé, ciekawosé
poznawcza, kreatywnos¢, kultura osobista, szacunek dla innych ludzi.

Cel przedmiotu

Gtownym celem jest zrealizowanie przez studentow okreslonych badan naukowych lub ztozonego projektu
z zakresu automatyki i elektroniki przemystowej oraz przygotowanie pracy dyplomowej magisterskiej

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
1. ma uporzgdkowang i pogtebiong wiedze w ramach wybranych obszaréw automatyki i robotyki;
[K2_W10]



2. ma wiedze niezbedng do rozumienia ekonomicznych, prawnych i spotecznych aspektow dziatalnosci
inzynierskiej oraz mozliwosci zastosowania ich w praktyce; [K2_W14]

3. zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wtasnosci intelektualnej i prawa
autorskiego;potrafi korzysta¢ z zasobow informacji patentowej; [K2_W16]

Umiejetnosci:

1. potrafi krytycznie korzystac z informaciji literaturowych, baz danych i innych zrodet w jezyku polskim i
obcym; [K2_U1]

2. posiada umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych;
[K2_U6]

3. potrafi postugiwac sie technikami informacyjno-komunikacyjnymi; [K2_U8]

4. potrafi formutowac i weryfikowaé (symulacyjnie lub eksperymentalnie) hipotezy zwigzane z zadaniami
inzynierskimi i prostymi problemami badawczymi z zakresu automatyki i robotyki; [K2_U15]

5. potrafi kierowa¢ pracg zespotu;potrafi kierowac¢ zespotem i umie oszacowac czas potrzebny na
realizacje zleconego zadania; potrafi opracowa¢ harmonogram prac i zrealizowa¢ zadania zapewniajgc
dotrzymanie terminow;; [K2_U24]

Kompetencje spoteczne:

1. rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie - podnoszenia kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych oséb;
[K2_K1]

2. posiada swiadomos$¢ odpowiedzialno$ci za prace wiasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspolnie realizowane zadania; potrafi
kierowac zespotem, wyznaczac cele i okreslaé priorytety prowadzgce do realizacji zadania; [K2_K3]

3. ma swiadomosc¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania i
przekazywania spoteczenstwu (w szczegdlnosci poprzez srodki masowego przekazu) informacii i opinii
dotyczgcych osiggnie¢ automatyki i robotyki w zakresie prac badawczych i aplikacyjnych oraz innych
aspektow dziatalnosci inzynierskiej; [K_K6]

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Ocena podsumowujgca:

Sprawdzanie zatozonych efektow ksztatcenia realizowane jest przez:

1. ocenianie ciggte, poprzez sprawozdanie przez studentéw postepow prac zwigzanych z realizacjg pracy
dyplomowej,

2. ocena przyrostu umiejetnosci postugiwania sie poznanymi zasadami i metodami,

3. ocena jakosci opracowanej dokumentacji i terminowos¢ realizacji poszczegolnych zadan,

4. jesli praca jest realizowana jako zespotowa - ocena umiejetnosc pracy w zespole.

TreSci programowe

Przedmiotem pracy dyplomowej magisterskiej jest najczesciej realizacja projektu badawczego lub
projektowo-implementacyjnego zdefiniowanego przez promotora pracy. Projekt jest realizowany pod
nadzorem promotora lub promotora i opiekuna wyznaczonego przez promotora. Zadaniem tym moze
by¢ zaprojektowanie, zaimplementowanie i wdrozenie systemu z zakresu automatyki i elektroniki
przemystowej opartego o wskazane technologie lub rozwigzanie (wraz z implementacjg i testami)
problemu badawczego.

Dobrze prowadzony projekt powinien by¢ oparty o uznang metodyke realizacji projektu, a postep
realizacji uwidaczniany odpowiednimi wskaznikami, modelami, efektami. Wynikiem koncowym projektu
jest raport (publikacja) z realizacji badan naukowych, dziatajgce oprogramowanie prototypowe lub w
petni funkcjonalne, prototypy opracowanych urzgdzen. Dodatkowo, zatgcznikiem projektu jest jego
dokumentacja techniczna i uzytkowa.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne
1. konsultacje z zakresu realizowanych projektéw, warsztaty, dyskusje dotyczgce prezentowanych



projektow dyplomowych

Literatura
Podstawowa:

1. Literatura tematu, wskazana przez promotora pracy oraz znaleziona przez studenta we wskazanych

bazach bibliograficznych

Uzupetniajgca:

1. Pawluk Krystian. Jak pisac teksty techniczne poprawnie. Publikacja Polskiego Komitetu Terminologii

Elektrycznej
2. Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej: Vademecum autora

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 500 20,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 470 19,00

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




